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1. ZASTOSOWANIE

Przetworniki serii P20H stosuje sie do przetwarzania jednej wielkosci:
sygnatu wysokonapigciowego lub wysokopradowego, uni- lub bipolar-
nego na znormalizowany sygnat statopradowy albo statonapigciowy
albo na posta¢ cyfrowg dostepna poprzez interfejs RS485.

Przetwornik jest konfigurowalny poprzez programator PD14. Za pomo-
cg programatora oraz oprogramowania LPCon mozna przeprogramo-
wac nastgpujgce parametry:

- czas usredniania pomiaru,

- charakterystyke przetwarzania,

- zachowanie sygnatu wyjsciowego przy przekroczeniach,

- zawezenie sygnatu wyjsciowego,

- parametry transmisji RS485.

Przetwornik ma separacje galwaniczng pomigdzy poszczegodinymi
blokami:

- zasilania,

- wejscia pomiarowego,

- wyjécia i programatora PD14.

2. ZESTAW PRZETWORNIKA

W skfad zestawu wchodza:
1. przetwornik P20H ...
2. zaslepka gniazda programatora




3. BEZPIECZENSTWO UZYTKOWANIA

W zakresie bezpieczenstwa uzytkowania przetwornik odpowiada
wymaganiom normy PN-EN 61010-1.

Znaczenie symbolu: A - Uwaga, grozi niebezpieczenstwo

Uwagi dotyczace bezpieczenstwa

* Montazu i instalacji potgczen elektrycznych powinna dokonac
0soba z uprawnieniami do montazu urzgdzen elektrycznych.

e Przed wiaczeniem przetwornika nalezy sprawdzi¢ poprawnosc
potaczen.

e Przed zdjeciem obudowy przetwornika nalezy wytaczy¢
jego zasilanie i odfaczy¢ obwody pomiarowe.

e Zdjecie obudowy przetwornika w trakcie trwania umowy A
gwarancyjnej powoduje jej uniewaznienie.

® Urzadzenie jest przeznaczone do instalowania i uzywania w prze-
mystowych elektromagnetycznych warunkach srodowiskowych.

e W instalacji budynku powinien by¢ wytacznik lub wytacznik
automatyczny, umieszczony w poblizu urzadzenia, fatwo dostepny
dla operatora i odpowiednio oznakowany.




4. MONTAZ

4.1. Spos6b mocowania

Przetworniki P20H sg przystosowane do mocowania na wsporniku
szynowym 35 mm wg PN-EN 60715. Gabaryty i sposéb mocowania
ilustruje rysunek 1.
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Rys 1. Gabaryty i sposéb mocowania przetwornika

4.2. Schematy podtaczen zewnetrznych

Przetwornik posiada listwe roztaczng z zaciskami $rubowymi, ktére
umozliwiajg przytaczenie przewodow zewnetrznych zasilania i wyjscia
o przekroju do 2,5 mm?. Podfgczenia sygnatéw wejsciowych nalezy




wykona¢ przewodami o maksymalnej srednicy 1,5 mm? do zaciskow
$Srubowych nieroztgcznych.
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Rys. 2. Podtaczenia elektryczne wejsc przetwornika P20H:
a) pradowe
b) napieciowe
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Rys. 3. Podtgczenia elektryczne zasilania i wyjscia P20H:
a) z wyjsciem analogowym
b) z interfejsem




5. OBSLUGA

Po wtaczeniu zasilania przetwornika, dioda stanu pracy powinna sig
zaswieci¢ na chwile na czerwono, nastepnie na zielono.
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Dioda stanu pracy przetwornika:

- dioda stanu $wieci sig na zielono — normalna praca;

- dioda stanu $wieci sig na czerwono — niewtasciwe
parametry pracy; przetwornik nalezy ponownie
skonfigurowac;

- dioda stanu pulsuje na czerwono — brak kalibracji
lub uszkodzona pamig¢ nieulotna; przetwornik
nalezy odesta¢ do producenta;

Diody tylko w wykonaniu z interfejsem RS485:

TxD

- dioda RxD s$wieci sig — odbiér danych;
- dioda TxD $wieci sig — nadawanie danych;

Rys. 4. Widok przetwornika P20H

Potwierdzenie zapisu do rejestrow sygnalizowane jest przez krotkie wy-
gaszenie diody stanu. Do czasu uzyskania wymaganej liczby popraw-
nych pomiaréw (zgodnie z tablicg 1) przetwarzana jest wartos¢ srednia
arytmetyczna z dotychczasowych pomiardw. Zmierzenie wartos$ci spoza
zakresu pomiarowego powoduje ustawienie przekroczenia i rozpoczecie
liczenia pomiarow poprawnych od nowa. Pomiar odbywa sie na zasa-
dzie okna kroczacego (moving window). Fabrycznie czas ustawiony jest
na 1s. Przy czasie usredniania mniejszym niz 10 sekund — pojedynczy
pomiar trwa okoto 30 ms, natomiast powyzej trwa okoto 0,5 s.

Tablica 1

Czas usredniania

0,2s|0,45|0,6s|0,8s| 1s | 3s | 5s | 10s | 155 | 20s

lloé¢ pomiaréw
usrednianych

6 | 13|20 | 27 | 34 | 103|172| 20 | 30 | 40
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W przetworniku mozna zaprogramowac¢ zachowanie wyjscia analogo-
wego (rejestru wartosci wyjscia w wykonaniu z RS-485) przy przekro-
czeniach ustawianego zakresu pomiarowego wejscia. Ustawiane sa:
warto$¢ oczekiwana na wyjsciu przy przekroczeniu dolnym (Out-d) dla
wartoséci ponizej przekroczenia dolnego wejscia (In-d) oraz warto$¢
oczekiwana na wyjsciu przy przekroczeniu gérnym (Out-u) dla wartosci
powyzej przekroczenia goérnego wejscia (In-u) — wartosci zestawione
w tablicy 3.

5.1. Konfiguracja przetwornika za pomocg
programu LPCon

Do konfiguraciji przetwornikow P20H przeznaczone jest bezptatne opro-

gramowanie LPCon dostepne na stronie . Doktadny

opis konfigurowania parametréw przedstawiony zostat w Instrukcji kon-

figuracji przetwornika za pomocg LPCon. W wykonaniu z interfejsem

RS-485, przetwornik mozne by¢ konfigurowany bezposrednio przez

interfejs. Przy konfiguracji przetwornika poprzez programator PD14,
nalezy odtaczy¢ interfejs RS-485.

5.2. Mapa rejestréw (w wykonaniu z RS-485)
Tablica 2

Adres |Opera-

rejestru | cje LD e

Czas usredniania: 0-0,2s;1-0,4s;2-0,6 s;
4000 RW 0..9 3-08s;4-1s;5-35,6-5s;7-10s;
8-155,9-20s;

Wyijscie ciagte: O - praca normalna, 1 — wartos$¢

4001 RW 0.2 z rejestru 7602, 2- wartos$¢ z rejestru 7603
4002 RW 0.1 Wyjscie ciagte — obstuga przequczen:
0 — wytaczone, 1 — obstuguj
4003 RW 1..247 Adres w sieci MODBUS
4004 RW 0...3 Tryb transmisji: 0->8n2, 1->8e1,2->801, 3->8n1
Predkos¢ transmisji: 0->4800, 1->9600,
4005 RW 0.2 2-519200
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4006 RW 0,1 Zmien parametry transmisji MODBUS: 1 - zmien
4007 R 0...65535 Status

4008 R 0 zarezerwowane

4009 R 0...65535 zarezerwowane

4010 R 0...65535 zarezerwowane

4011 R 0...65535 Wersja programu

Opis rejestru status
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Bit-15 Przetwornik nieskalibrowany
0 — wejscie pomiarowe przetwornika skalibrowane
1 - sygnalizacja braku kalibracji wejscia przetwornika

Bit-14 Btad wartosci parametréw przetwornika

0 — parametry przetwornika prawidtowe

1 — sygnalizacja odczytu nieprawidtowych parametrow przetwornika
Bit-13 Sygnalizacja przekroczenia zakresu

0 - praca normalna
1 — przekroczenie zakresu
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Bit-12 Stan usredniania
0 — uptynat petny interwat czasu usredniania pomiaru
1 - nie uptynat petny interwat czasu usredniania

Bity- 11 — 7 Zarezerwowane

Bity - 6 - 3 Wejscie pomiarowe

© [to] < (] .
= = = = Znaczenie
0 0 0 0 zarezerwowane
0 0 0 1 -/+ 100V d.c.
0 0 1 0 | -/+250Vd.c.
0 0 1 1 -/+ 400V d.c.
0 1 0 0 | -/+1Ad.c.
0 1 0 1 -/+5Ad.c.
0 1 1 0 0...100 Vd.c.
0 1 1 1 0..250V d.c.
1 0 0 0 0...400 V d.c.
Bity-2 - 0 Wyjscie
Znaczenie
zarezerwowane

wyjscie pradowe 0(4)...20 mA

wyjscie pradowe 0(4)...20 mA

wyjscie napigciowe 0...10 V

~|lo|lo|o|o| Bit2
o|=|=|o|o| Bit1
o|—=|o|=|o| Bit0

RS-485
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Tablica 3

Adres | Adres G
rejestru | rejestru ?:'e Opis
2x16 bit| 32bit |
7200 7600 RW Wyijscie ciagte — dolna warto$¢ wejécia (x1)
7202 7601 RW Wyjscie ciagte — gorna warto$¢ wejscia (x2)
7204 7602 RW Wyijscie ciagte — dolna wartos¢ wyjécia (y1)
7206 7603 RW Wyjécie ciagte — gérna wartos¢ wyjscia (y2)
7208 7604 RW Przekroczenie dolne wejscia In-d
7210 7605 RW Przekroczenie gorne wejécia In-u
7012 7606 RW Warto$¢ oczelqwana_ na wyjsciu Out-d
przy przekroczeniu dolnym In-d
7014 7607 RW Wartosé oczeklwang na wyjsciu Out-u
przy przekroczeniu gérnym In-u
Warto$¢ mierzona z uwzglednieniem rejestrow
7604 i 7605
7216 7608 R rej. 7608 = rej. 7604 jezeli rej. 7609 < rejestr 7604
rej. 7608 = rej. 7605 jezeli rej. 7609 = rejestr 7605
7218 7609 R Warto$¢ mierzona
7220 7610 R Wartos$¢ wyjscia
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5.3. Parametry fabryczne

Tablica 4

Opis parametru

Zakres / Wartos¢

Wartosé
fabryczna *

Czas usredniania

0,2s;0,45s;06s;

0,8s;1s;3s;5s;10s;

15s; 20 s;

1s

Wyijécie ciagte: tryb pracy

praca normalna, mini-
mum wyjscia, maksi-
mum wyjscia

praca normalna

x1=0Ilub-Un
Wyjécie ciagte: charaktery- 0 luBr:IIEk;) n
styka przejscia: -999999...999999 B ’
O, y1) > (x2, y2) y1=01ub-Un
’ ’ lub —In lub 4;
y2 =10 lub 20
Wyjscie ciggte: obstuga o
przekroczen wytgczona, wtaczona wytgczona
Przgkroczeme dolne -999999. 999999 0 lub —L{rj lub
wejscia -In
Przekroczenie gormne -999999...999999 Un lub In **
wejscia
Warto$¢ oczekiwana na
wyjéciu przy przekroczeniu -999999...999999 0,39
dolnym
Warto$¢ oczekiwana na
wyjéciu przy przekroczeniu -999999...999999 11V iub 22 mA
gornym
Adres w sieci Modbus *** 1..247 1
Tryb transmisji *** 8n2, 8et, 801, 8n1, 8n2
Predko$¢ transmisji *** 4800, 9600, 19200 9600

* - zalezne od wykonania

** - w wykonaniu 4..20 mA, obstuga przekroczen jest wigczona, warto$¢ wyjscia
minimalna ustawiana jest na 3,9 mA, wartosci wejscia: minimalna i maksy-

malna przeliczana sg zgodnie z charakterystyka przejscia.

*** - tylko w wykonaniu z wyjsciem RS-485
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6. DANE TECHNICZNE

Zakresy pomiarowe

WEJSCIA:

Zakres pomiaru napiecia unipolarnego Un:

-0,5...0...100...130 V d.c.

-1...0...250...325 V d.c. rezystancja wejsciowa > 2 MQ
-2...0...400...630 V d.c.

Zakres pomiaru napigcia bipolarnego Un:

-130...-100...100...130 V d.c.

-325...-250...250...325 V d.c. rezystancja wejsciowa > 2 MQ
-630...-400...400...630 V d.c.

Zakres pomiaru pradu bipolarnego In:

-1,3..-1,0...1,0...1,3Ad.c. rezystancja wejsciowa 10 mQ +10%
-6,3...-5...5...6,3 A d.c. rezystancja wejsciowa 2 mQ +10%
Wyjscie analogowe pradowe 0(4)...20...22 mA

rezystancja obcigzenia < 500 Q
napigciowe 0...10...11V
rezystancja obcigzenia > 500 Q
rozdzielczos¢ 0,01% zakresu
czas reakcji wyjscia: 200 ms

Interfejs szeregowy RS-485: adres 1...247
tryb: 8N2, 8E1, 801, 8N1
predkosé: 4.8, 9.6, 19.2 kbit/s
protokot transmisji: Modbus RTU
czas odpowiedzi: 200 ms

Btad podstawowy
przetwarzania +0,2% zakresu
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Btedy dodatkowe w znamionowych warunkach uzytkowania:
od zmian temperatury otoczenia (50% btgedu podstawowego/10 K)

Przecigzalno$¢ diugotrwata: 150 % Un (we. 400 V, + 400 V),
120% Un (we. pozostate),
120% In

Przecigzalno$é

krétkotrwata (1 s) wejécie napigcia 2 Un (<1000 V)
wejécie pragdowe 10 In

Znamionowe warunki uzytkowania:

- napiecie zasilania 85..253V a.c. 40..400 Hz; 90..300 V d.c.
20..40V a.c. 40..400 Hz; 20..60 V d.c.

- temperatura otoczenia -20...23...60°C

- temperatura przechowywania  -25...+85°C

- wilgotnos¢ < 95% (niedopuszczalna kondensa-
cja pary wodnej)

- pozycja pracy dowolna

Czas usredniania — pomiaru
(programowaliny): >0,2 s (domyslinie 1 s)

Czas wstepnego wygrzewania 15 minut

Izolacja galwaniczna pomiedzy:

- zasilanie — wejécie pomiarowe 3,2 kV d.c.
- zasilanie — wyjscie 2kVd.c.

- wejscie pomiarowe —wyjscie  3,2kV d.c.
Zapewniony stopien ochrony

wg PN-EN 60529:

- obudowa IP40

- od strony zaciskow IP20

Wymiary 22,5x 100 x 120 mm
Masa 0,125 kg
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Mocowanie szyna 35 mm wg PN-EN 60715

Moc pobierana <3VA

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna:
— odpornos¢ na zaktocenia elektromagnetyczne wg PN-EN 61000-6-2
— emisja zaktocen elektromagnetycznych wg PN-EN 61000-6-4

Wymagania bezpieczenstwa wedtug normy
PN-EN 61010-1:

— izolacja miedzy obwodami: podstawowa
— kategoria instalacji Ill (dla wykonania 400 V — kategoria Il)
— stopien zanieczyszczenia 2
— maksymalne napigcie pracy wzgledem ziemi:
- dla obwodu zasilania 300 V
- dla wejécia pomiarowego 600 V - kat I (300 V — kat 1)
- dla wejscia do programowania 50 V
- dla wyjscia 50 V
— wysokos$¢ npm < 2000 m.
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7. KOD WYKONAN

Kod wykonan przetwornika P20H Tablica 5.

| PRZETWORNIK P20H- | X | X | X | XX | X | X
Sygnat wejsciowy:

+/-100 V d.Cuveriiiiieieeceee e 1

+/-250 V d.Cuveriiiiieieeee e 2

+/-400 V d.Cuerniiiiieieeeeee e 3

+/-1Ad.c....

F/-BAAC i 5

0...100 V d.C. oot 6

0...250 V d.c.

0...400 V d.C.voviriiiiieieece et 8
Wyijscie:

Napiecie zasilania:
85..253 V a.c. 40..400 Hz; 90..300 V d.c.. ...cce........ 1
20..40 V a.c. 40..400 Hz; 20..60 V d.C. ....cvveveenennn. 2

Wykonanie:
standardowe ...........cocceecieiiiiiiiene,
zaprogramowany wg wymagan klienta
SPECIAINE ™ ..

Wersja jezykowa

Proby odbiorcze

bez wymagan dodatkoOwyCh ..........ccceeiiiiiiiiiieniiec e 0
z dodatkowym atestem Kontroli Jakos$Ci ...........cocevieeiieiiinincenn. 1
INNE WYMAGANIA™ ...ciiiiiiiiiieiie ettt X

* po uzgodnieniu z producentem
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PRZYKLAD ZAMOWIENIA:

Kod P20H - 6 1 1 00 P 0 oznacza przetwornik P20H z wejsciem
100 V d.c., z wyjéciem 0...20 mA, z zasilaniem 85..253 V a.c. 40..400 Hz;
90..300 V d.c.; w wykonaniu standardowym z instrukcja w jezyku
polskim, bez dodatkowych wymagan.
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LUMEL

LUMEL S.A.

ul. Stubicka 4, 65-127 Zielona Géra, Poland
tel.: +48 68 45 75 100, fax +48 68 45 75 508
www.lumel.com.pl

Informacja techniczna:

tel.: (68) 4575 140,45 75 141,45 75 142,45 75 145,45 75 146
e-mail: sprzedaz@lumel.com.pl

Realizacja zamoéwien:

tel.: (68) 45 75 150,45 75 151,45 75 152,45 75 153,45 75 154,
4575155

Wzorcowanie:
tel.: (68) 45 75 163
e-mail: laboratorium@lumel.com.pl
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